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Uvod

Soucasna dynamika boje klade vysoké ndroky na pfislusniky Stabu pfi planovani a fizeni boje
a bojové podpory. Nizkd frekvence spole¢nych cvi¢eni mechanizovanych a Zenijnich jednotek
vede k postupné ztraté znalosti a zkuSenosti pfislusnikd Zenijni specializace pfi provadéni
kalkulaci k tvorbé Zenijnich uskupeni (moduld) pro poskytovani Zenijni podpory. Neni
stanoven metodicky postup definujici jednotlivé kroky v rozhodovacim procesu, ktery by
umoznil dosdhnout optimalni struktury Zenijnich uskupeni nejen k podpofe pohybu. Vidy
zaleZi na konkrétnim zpracovateli/zpracovatelich navrhu poskytnuti Zenijni podpory cinnosti
vojsk, zda obsahnou veskeré faktory potfebné ke zvoleni odpovidajicich Zenijnich prostfedku
a jednotek schopnych efektivné splnit pozadované ukoly.

Stanoveni krok( algoritmu a rozsah( hodnot jednotlivych koeficientli vychazi ze zkuSenosti
zpracovatele, ktery se Gcastnil mnoistvi cvigeni na Gzemi CR i v zahrani¢i, studia narodnich
predpisl a studijnich textl Univerzity obrany v Brné a takticko-technickych dat Zenijni techniky
ACR i vybrané techniky armad statd NATO uvedenych v disertaéni praci ,Optimalizace
Zenijnich praci s dlirazem na podporu pohybu brigddniho Ukolového uskupeni v operaci.”

Program APOSZPP

Program APOSZPP je vytvoren tak, aby jeho vystupem byly ndvrhy Zenijnich modularnich prvk
vztahujici se jak k soucasnym strukturam jednotek Zenijniho vojska, tak i k navrzené Zenijni
technice armad statd NATO. Aplikaci je potfebné pouZivat s doprovodnym excelovym
souborem ,DATA”, ktery obsahuje zdlozky jednotlivych navrzenych Zenijnich modularnich
prvkl uréenych k podpore pohybu. Kazda zalozka obsahuje nazev, organizacni strukturu a
schopnosti moduldrniho prvku v oblasti Zenijni podpory pohybu Cinnosti vojsk.

Aplikace byla vyvinuta ve vyvojovém prostfedi Microsoft Visual Studio Community 2015 s
vyuzitim programovaciho jazyka C#. K vyvoji byla pouZzita platforma .NET Framework 4.5.2. Po
instalaci se program spousti pfes ikonu pfidanou na plochu nebo pres START nabidku v
adresafi Univerzita obrany. Aplikace ke své Cinnosti vyZaduje pfiblizné 70 MB volné operaéni
paméti.

Aplikace je zpracovdana tak, aby umoziiovala intuitivni ovladani. Jednotlivé ovladaci prvky jsou
pred uzivatelem skryty az do doby, kdy je bude mozné pouzit. Postupné odkryvani ovladacich
prvkl aplikace umoinuje jednoznacné smérovani uZivatele k dalSim krokim. Pocet



vyzadovanych vstupl od uZivatele je v programu co nejvice eliminovan. Po spusténi aplikace
se uzivateli zobrazi tvodni okno (Obrazek 1).
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Obr. 1: Uvodni obrazovka aplikace APOSZPP

V Uvodnim oknu se mlze uZivatel seznamit se zakladni charakteristikou programu kliknutim
na volbu ,,0 aplikaci.” Stisknutim tlacitka START spusti uZivatel sérii krok(, které od néj budou

vyZadovat zadavani potiebnych hodnot k uréeni odpovidajicich Zenijnich modularnich prvka.
Priklad jednoho z kroku je uveden na Obrazku 2.
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Obr. 2: Uvodni obrazovka aplikace APOSZPP

Program vyZaduje zadavani konkrétnich hodnot nebo informaci o vyskytu urcitych prekazek
nebo plnéni nékterého ukolu v ramci role Zenijni podpory pohybu. UZivatel tyto informace



zpravidla ziska z pfilohy ,Zpravodajské zabezpeceni” bojového rozkazu vztahujici se k dané
operaci nebo ze studia mapovych podkladl prostoru operace, poptipadé z provedené
rekognoskace v zajmovych prostorech. Po provedeni viech kroku algoritmu se zobrazi pfehled
hodnot zaloZek souboru ,Data” viz Obrazek 3. Ptislusnik Zenijni specializace si dle své Urovné
(prapor, brigdda) zvoli, ze kterého podokna bude Cerpat pozadované informace, které ho
podpofi pti sestavovani optimalni struktury Zenijnich uskupeni k podpore pohybu v zavislosti
na dostupnych prostredcich. Prava podokna definuji strukturu uskupeni podle navrhované
techniky v disertacni praci ,Optimalizace Zenijnich praci s dlirazem na podporu pohybu
brigddniho Ukolového uskupeni voperaci.” Aplikace umoZiuje zobrazeni Zenijnich
modularnich prvka pro lehky typ uskupeni (v podminkach ACR se jedna o tkolové uskupeni na
bazi 4. brigddy rychlého nasazeni) a pro tézky typ uskupeni (v podminkach ACR se jedna o
ukolové uskupeni na bazi 7. mechanizované brigady).

‘0 aplikaci

Navrh hodnot jednotlivych modularnich prvki - lehky typ uskupenf

Aplikace k optimalizaci struktur Zenijnich uskupeni k podpofe pohybu

OZP - soucasne struktury:

2 krat - (1) Modularni prvek - Zenijni druzstvo (1 x T-8
2 krét - (9) Zenijni strojni moduldrni prvek (1 x UDS 11
3 krét - (14) Modulami prvek - mostni automobil (1 x
(23) Doporuceni AM: Z divodu velké rychlosti vodnih
(24) V sestavé ACR se nenachdzeji prostiedky pro Zen
2 krét - (25) Zenijni prazkumny modularni prvek (1 x £
2 krat - (27) Prepravni modulami prvek (1 x T-T815 53
(29) Pfi podpore pohybu v urbanizovaném prostoru b
1 krat - (30) Technicky modularni prvek (1 x T-815/T-£

SkZP/DSk - soucasné struktury:

2 krat - (2) Modularni prvek - Zenijni druZstvo (1 x KO
1 krat - (11) ienijm’strojnl'modulérm’ prvek (2 x KN-2¢
3 krat - (15) Modularni prvek - mostni automobil (1 x
{23) Doporuceni AM: Z divodu velké rychlosti vodnih
(24) V sestavé ACR se nenachdzeji prostiedky pro Zen
2 krét - (25) Zenijni prizkumny modularni prvek (1 x £
2 krat - (27) Prepravni modulami prvek (1 x T-T815 53

(29) Pri podpore pohybu v urbanizovaném prostoru b

Ulozit jako TXT

OZP - navrh optimalnich strukur:

2 krat - (5) zenijnl' odtarasovaci modularni prvek (1 x |
2 krat - (12) Zenijni strojni moduldmni prvek - zeslaben
2 krat - (17) Modularni prvek - doprovodny most (1 x
(23) Z divodu velké rychlosti vodniho toku lze pouZiv
2 krat - (26) Zenijni prazkumny moduldrni prvek (1 x L
2 krat - (28) Prepravni modularni prvek (2 x T815 53 a
(29) Pfi podpofe pohybu v urbanizovaném prostoru b
1 krat - (32) Technicky modularni prvek (1 x KOT-7 Pa

SkZP/DSk - navrh optimalnich strukur:

2 krat - (6) Zenijni odtarasovaci modularni prvek (1 x |
2 krat - (13) ienijm‘ strojni moduldrni prvek (2 x MPEV
2 krat - (18) Modularni prvek - Gtocny most (1 x MOW
(23) Z dlvodu velké rychlosti vodniho toku lze pouZiv
2 krét - (26) Zenijni prazkumny moduldrni prvek (1 x L
2 krat - (28) Prepravni modularni prvek (2 x T815 53 a
(29) Pfi podpofe pohybu v urbanizovaném prostoru b

Spusti znovu

Obr. 3: Vysledky aplikace APOSZPP

Pro dalsi praci s vyslednymi daty je mozné ziskané hodnoty ulozZit do textového souboru, kde

jsou jako také znazornény nazvy modularnich prvk( a jejich sloZzeni (Obrazek 4).



] Névrh modularnich prvkd 4. BUU — Pozndmkovy blok -0

! Soubor Upravwy Format Zobrazenl Napovéda
NAVRH HODNOT JEDNOTLIVYCH MODULARNICH PRVK( - LEHKY TYP USKUPENT ~

0ZP - soucasnd struktura:
2 krdt - (1) Moduldrni prvek - Zenijni druistvo (1 x T-815/T81@)
2 krat - (9) Zenijni strojni moduldrni prvek (1 x UDS 114 (214), 1 x JCB 4CX)
'|'3 krat - (14) mModuldrni prvek - mostni automobil (1 x AM-50)
(23) Doporuceni AM: Z divodu velké rychlosti vodniho toku lze pouzivat mosty pouze o 1 mostnim poli (konce mostl ani mostni pilife nesmi dc
(24) v sestavé ACR se nenachdzeji prostiedky pro Zenijni podporu dtoku pifi ndsilném pfechodu vodni prekazky.
2 krdt - (25) Zenijni prizkumny moduldrni prvek (1 x AOT, 1 x T-T31e)
2 krat - (27) PPepravni moduldrni prvek (1 x T-T815 S3)
(29) PFi podpoie pohybu v urbanizovaném prostoru bude zvySena potreba trhavin k odstrafovani zatarasi.
1 krét - (3@) Technicky modularni prvek (1 x T-815/T-81@, 1 x UDS 114 (214), 1 x KN-251, 1 x JCB 4CX, 1 x T-815 S3)

0ZP - navrh optimalnich struktur:

2 krat - (5) Zenijni odtarasovaci moduldrni prvek (1 x KOT-Z Pandur, 1 x odsuvné zafizeni, 1 x vybudny odminovaé, Python)

2 krat - (12) Zenijni strojni modularni prvek - zeslabeny (2 x MPEV)

2 krat - (17) Modularni prvek - doprovodny most (1 x SISU LEGUAN)

(23) z divodu velké rychlosti vodniho toku lze pouZivat mosty pouze o 1 mostnim poli (konce mostd ani mostni pilife nesmi do vody).
2 krat - (26) Zenijni prazkumny moduldrni prvek (1 x LOV)

2 krat - (28) Prepravni modularni prvek (2 x T815 S3 a pancérovou kabinou)

(29) PFi podpofe pohybu v urbanizovaném prostoru bude zvySena potreba trhavin k odstranovani zatarasa.

1 krat - (32) Technicky moduldrni prvek (1 x KOT-Z Pandur, 1 x odsuvné zarizeni, 1 x navésné buldozerové zafizeni, 2 x MPEV)

| skzp/DSk - soucasna struktura:
2 krat - (2) Modularni prvek - Zenijni druzstvo (1 x KOT-Z Pandur, 1 x T815)
1 krdt - (11) Zenijni strojni moduldrni prvek (2 x KN-251, 1 x UDS-214)
3 krat - (15) Modularni prvek - mostni automobil (1 x AM-5@)

(23) Doporuceni AM: Z divodu velké rychlosti vodniho toku lze pouZivat mosty pouze o 1 mostnim poli (konce mostl ani mostni pilife nesmi dc
(24) Vv sestavé ACR se nenachdzeji prostfedky pro Zenijni podporu Gtoku pii nisilném pPechodu vodni pFekazky.

< >

Obr. 4: Vysledky aplikace APOSZPP v textovém souboru

K ovéreni funkcnosti aplikace byl na stdbu 153. Zenijniho praporu proveden experiment
formou Stabniho nacviku, jehoZz ukolem bylo vytvofit prvky bojové sestavy (odrad
k zabezpeceni pohybu, zatarasovaci odtad, Zenijni zaloha a dalsi) a posoudit pfidéleni Zenijnich
sil a prostiedkd praportim 7. BUU na zékladé operaéniho rozkazu tykajiciho se Gto¢né operace
ANTHROPOID. Vsichni cviCici potvrdili uZite€nost aplikace a ocenili rychlost provedeni
pocatecniho navrhu Zenijnich modularnich prvkd.

Doporuéeni k pouzivani aplikace APOSZPP

Pti pouZivani tohoto a podobnych program( si musi byt uZivatel védom, Ze musi byt vidy
schopen plnit zadané ukoly i bez jejich vyuZiti a musi uvazovat kriticky nad ziskanymi
hodnotami.



